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Objectif du stage

La méthode B classique [1] est une méthode (plus exactement, une méthode, un langage, des
outils (prouveur, etc.)) de développement formel permettant de spécifier et d’obtenir des logiciels
prouvés corrects. Elle s’appuie sur la théorie des ensembles typés, la logique du premier ordre et les
axiomes des substitutions (reliant la logique des prédicats aux substitutions). Lors de la dernière
étape, des traducteurs permettent d’obtenir un code C, C++ ou ADA. La méthode est utilisée
industriellement. Une de ses réussites est le logiciel sécuritaire de la ligne de métro Météor à Paris.
Le B événementiel [2, 3] est une extention du B classique pour la modélisation de systèmes réactifs.
Le GRAFCET est un langage de spécification et de programmation synchrone. Un Grafcet est un
type de réseau de Pétri interprété. Il est largement utilisé dans le domaine de l’automatisme et
largement enseigné. De plus, il a fait l’objet d’une norme CEI [4]. Il permet de programmer la
commande de systèmes réactifs synchrones. Le GRAFCET ne dispose que de très peu d’outils de
vérification.

Travail à réaliser

L’objectif de ce stage est d’étudier la faisabilité de traduction de modèles spécifiés en B évé-
nementiel (avec restrictions éventuelles) vers une implantation en Grafcet. On s’appuiera sur une
étude de cas spécifée en B événementiel que l’on traduira en Grafcet. Puis on tentera de généraliser
la méthode de traduction.

Outils logiciels

Le stagiaire disposera de l’Atelier B et d’outils de model-checking.
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